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1 Symbole und Sicherheitshinweise

A WARNUNG -Kann schwere oder todliche Verletzungen verursachen!

A VORSICHT ------ Kann leichte Verletzungen verursachen!

A HINWEIS ------ Kann Maschinenschdaden verursachen!

>

>
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Lesen Sie die Bedienungsanleitung und beachten Sie die Warn- und
Sicherheitshinweise, bevor Sie das Gerdt in Betrieb nehmen.

Uberprifen Sie die elektronischen Funktionen, die Batteriekapazitét und die
Rollen des CT420C.

Lagern Sie den CT420C mindestens eine Stunde vor der ersten Inbetriebnahme
Uber 0° C.

Lesen Sie die technischen Daten sorgfaltig durch. Das Transportgewicht darf
nicht Uberschritten werden.

Nur geschulte Personen durfen den CT420C bedienen. Die kdrperliche und
geistige Gesundheit ist die Voraussetzung.

Tragen Sie rutschfeste Schuhe. Es muss mit zwei H&dnden bedient werden. Uben
Sie zuerst ohne Last und mit niedriger Geschwindigkeit.

Nur zur Beférderung von GuUtern, nicht von Personen. Zum Sichern der Ladung
muUssen Sicherheitsbdnder verwendet werden.

Greifen Sie nicht unter die Lastplatte und berUhren Sie nicht die rotierenden Teile.
Verwenden Sie den CT420C nicht bei Regen, N&sse, Schnee oder Eis. Es besteht
die M&églichkeit des Rutschens, schlechte Bremswirkung oder weiteren Gefahren.
Verwenden Sie den CT420C nicht, wenn die Raupe oder Rollen gebrochen sind.
Vergewissern Sie sich, dass keine Hindernisse vorhanden sind und der Grund nicht
rutschig ist.

BenuUtzen Sie den CT420C nicht auf Rolltreppen oder auf bewegenden Bandern.
Schalten Sie den CT420C sofort aus, wenn Transport stoppf.

Beachten Sie die entsprechenden Transport-Vorschriften.

Halten Sie die Akku-Steckkontakte trocken. Schutzen Sie das Ladegerét und das
Ladekabel vor Olen, Verdinnern und scharfen Gegensténden.

Kein Hochdruckreiniger verwenden. Trocken lagern.

Die Reparatur nur durch autorisierte Vertretung.

Starke Sonneneinstrahlung kann zu Oberfladche-Erwdrmung fuhren. Lagern weit
von brennbaren Stoffen.

Der CT420C kann das elektromagnetische Feld von elektronischen Geraten (z. B.
Sicherheitssystem eines Kaufhauses) storen.

Die Verwendung der Gummi-Kettenraupen im Geldnde, wie z.B. auf Erdreich,
Grasboden oder Schotter, kann zu Beschadigungen fUhren. Eine geeignete
L&sung besteht darin, Schalungsplatten einzusetzen, da sie sich in solchen
Situationen als GuBerst hilfreich erweisen kdnnen.

Verwenden Sie nur Zubehdr und Ersatzteile von Zhongshan Prodigy Innovation
Technology Co., Ltd
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2 Beschreibung des CT1420C

2.1 Die Funktionen

2.1.1 Raupen-Treppensteiger der CT420C-Serie

1: Handheld-Controller 2: verstellbarer Teleskopgriff
3: herausnehmbarer Akku 4: Basis 5: elektrische Schubstange

7: Lade-Platte 8: Gummi-Raupe

2.2 Technische Daten

Diese Bedienungsanleitung gilt fUr die CT420C-Serie.

2.3 Anwendung-Einsatze

Die Produkte der CT420C-Serie sind Treppensteiger, die in allen Bereichen vom
Treppen-Transport eingesetzt werden kénnen.
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2.4 Technische Parameter

2.4.1 CT420C technische Parameter

Parameters CT1420C
Hbéhe: 850 mm
Dimension Breite: 610 mm

Lange: 1015 mm

Treppensteiger: 92 kg
Gewicht
Batterie-Box: 15 kg (20AH)

Transport 400 kg

Langsam: 10.3 Stufen/Min
Treppe-Hoch-Geschwindigkeit
Schnell: 12.8 Stufen/Min

Langsam:13.3 Stufen/Min
Treppe-Runter-Geschwindigkeit
Schnell:16.2 Stufen/Min

Elektronik Type A

Reichweite mit einer Ladung

der Batterien 900-1060 Stufen

Basis-Form Raupe + Rotation
Max. Stufenhohe 210 mm
Min. Stufenbreite Ladegut-Breite + 100mm
PlatfformgroBe 1500mmx1500mm
Batterie type Blei-Gel / Lithium-lonen als
Sonderausstattung
Batterie Daten 24V 20AH
Lade-Spannung 100-240V

Schritt / Raupenmotor Set (2 DC Motor 24V 300W

Motoren)
Elektrische Schubstange 24V 12000N
Gerduschpegel <70dB

Speicher- / Betriebstemperatur
des Gerats 25° C ~ 60° C / 0°C ~50°C
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Speicher- / Betnebs’re.mpera’rur 130° C~60° C / 0° C ~ 50° C
von der Batterie

Serien-Nummer Auf dem Typenschild

Schitz Level IP54

Hinweis: CT420C-Parameter sind fUr Umgebungstemperaturen von 25 ° C geeignet.
Die Schwerkraftpunkt der Ware sollte sich in der Mitte der Ladefl&che befinden.

Andernfalls werden die Trage-Last und die Dauerreaktion verringert. Wenn der
Niedriggeschwindigkeitsmodus gestartet wird, wird die Dauer entsprechend
verringert.

2.5 Abmessungen

1=l
A
| )
- !
MAX:1620mm
MIN :1130mm ¢
T [~ 0
Q-J
. ~1030mm

614mm

2.6 Standardzubehor

) @ ® ®

Haupteinheit Batterie-Box (#) Ladegerat Haltegurt
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3 Betrieb

A Hinweis - Bitte stellen Sie das Gerdat vor der ersten Inbetriebnahme auf eine
Umgebungstemperatur von 0 ° C.

A Warnung - Nur geschulte Personen konnen den CT420C bedienen.

Warnung - Das Training muss im Leerlauf durchgefuhrt und auf langsame
Geschwindigkeit eingestellt werden.

A Warnung—— Mit zwei Handen bedienen!

3.1 Folgende Fehler-Moglichkeiten:

A Stellen Sie den Betrieb in folgenden Fallen ein und wenden Sie sich zur
Reparatur des CT420C an den Hersteller oder den értlichen Handler.

(1) Nachdem der Akku ausreichend aufgeladen wurde, zeigt der Handheld-
Controllerimmer noch einen niedrigen Batterie-Lademenge an.

(2) DrUcken Sie nach dem Einschalten des Gerdts den Handheld-Controller-
Schalter. Es erfolgt keine Reaktion.

(3) Nach dem Drucken der Handheld-Controller-Taste stimmt die Funktion nicht mit
der manuellen Funktion Uberein oder die Funktion fehlt.

(4) Der rotierende Raupen am Handlauf kann nicht verstellt werden oder es freten
Risse und Beschadigungen auf.

(5) Die H6he des Handlaufs kann nicht eingestellt oder arretiert werden.

(6) Risse und Spalten am rotierenden Riemen, Zahnausfélle in der AuBenschicht
und zeitweise Schlupf zwischen Riemen und Zahnrad wéahrend des Betriebs.

(7) CT420C macht wahrend des Betriebs ungewodhnliche Gerdusche.

(8) Die Ladeplatte kann im Automatikmodus nicht in einem Winkel von 8 bis 10 © zur
Horizontalen eingestellt werden.

Betreiben Sie den CT420C nicht, wenn die Ubrigen Teile wéhrend des Betriebs
beschadigt werden.
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3.2 Joystick Verwendung

3.2.1 Tastenfunktion von Joystick

EIN / AUS
Hupe _ Geschwindigkeit schneller
. . = @y =
Ei;iz\::z;j'gke” = Modi-Schalter: Transport oder Neigung

AUTOMATIC EIN-AUS
Keine Funktion

Keine Funktion
Keine Funktion

Joystick: Steuern Sie den CT420SC, um
vorwa@rts und ruockwartszubewegen
oder die Ladeplattform anzuheben
oder senken

Kabelbuchse: mit oder
ohne Kabel

Hupe: Durch Betatigen der Taste ertént die Hupe als Warnsignal.

Geschwindigkeitsregelung: Es stehen funf Geschwindigkeitsstufen zur VerfUgung, die
schrittweise von Stufe 1 bis 5 erhdht werden kdnnen.

Automatik-Modus: Schalten Sie zwischen dem automatischen und manuellen Modus
um.

Modus-Schalter: Dieser Schalter ermoglicht das Umschalten zwischen den
Betriebsmodi. Dieses Modell bietet sowohl den Transportmodus mit Raupen als auch
den Plattform-Einstellmodus.

Joystick-Steuerung: Mit dem Joystick kdnnen Sie den CT420SC steuern, um vorwdarts
und rGckwartszufahren oder die Ladeplatte zu heben oder zu senken.

Spiral-Kabelanschluss: Verwenden Sie die Kabelbuchse zur Verbindung mit dem
Steuergerdt, falls Ihr Joystick keine feste Verbindung mit dem Kabel hat.
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Mit jedem Druck auf den Modi-
Schalter wird zwischen dem Raupen-
Modus und dem Plattform-modus
umgeschaltet.

Anzeige von
aktuellem Modus

Anzeige von M (Manuell) oder A
(Automatic) Modi

Raupen-Modus fur die Bewegung am Boden oder Treppen zu akfivieren.

Einstellmodus zum Plattform-Einstellung / manuell.

Manuelle Einstellung der Plattform.

Automatischer Anpassungsmodus der Ladeplattform: Plattform bleibt automatisch im
urspringlichen Neigungswinkel.

3.3 Einstellung des Handlaufs (unterschiedliche Versionen).

3.3.1 Hohenverstellung

Durch Ziehen am Kabel des Positionierungsstifts
die RUckenplatte aus- und eingefahren und die
Héhe des Handgriffs, eingestellt werden.
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3.3.2 Winkeleinstellung

Im Handlauf befindet sich ein drehbarer
Positionierungskorper. Passen Sie Neigungswinkel
des Handlaufs an, indem Sie den Drehgriff 16sen.
Nachdem Sie den Griff in die richtige Position
gebracht haben, verriegeln Sie den Drehgriff fest,
um die Winkeleinstellung des Griffs abzuschlieBen.

.._1:%‘

|

~Der Gurthalter kann abgenommen und in beliebiger
H&he angebracht werden, um Waren in
unterschiedlicher Hohen zu befestigen.

3.4 BeniUtzung am flachen Boden

3.4.1Bewegen mit Laufrollen

Der Boden des CT420C verfugt Uber Laufrollen zum
Bewegen auf ebenem Boden. Ladeplattform kann
auf die min eingestellt werden.

Winkel im Drehmodus. Bewegen (schieben/ziehen)
Sie CT420C mit dem Handlauf Uber ebenem Boden.

3.4.2 CT420C Bewegung mit Raupen.

ma
die

Die

Der CT420C kann auf ebenem Boden mit
Raupenfahrwerken fahren. Schalten Sie in den

nuellen Betriebsmodus fUr die Ladefl&iche, heben Sie
Ladeflache in einem Winkel an, bis die

Raupenketten den Boden berUhren, und dann kann der
Bediener die Maschine mit dem Joystick bewegen.

se Methode wird fUr kurze Strecken oder auf

unebenen StraBenoberfldchen eingesetzt.
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3.5 Treppen-Steigen
3.5.1 Ladeplatiform einstellen

3.5.2 Andern Sie den automatischen Einstellwinkel der Ladeplatiform

Modus 1:

Wechseln Sie in den Einstellmodus der Ladeplattform,
stellen Sie die Ladeplattform mit dem Joystick auf den
richtigen Winkel ein, und 6ffnen Sie dann den
Automatikmodus.

il

F
L}
i

{88
(Ll

Modus 2:

Schalten Sie zundchst die automatische Einstellfunktion der
Ladeplattform ein, wechseln Sie dann in den Einstellmodus
der Ladeplattform und stellen Sie die Ladeplattform mit
dem Joystick auf den entsprechenden Winkel ein.

3.5.3 Die Hinweise zur Winkeleinstellung der Ladeplatiform
(1) Effektiver Bereich der automatischen Winkeleinstellung: 7° bis 30°

Wenn sich CT420C im automatischen Einstellmodus befindet und der horizontale
Neigungswinkel der Ladeplattform auf weniger als 7° oder mehr als 30° eingestellt
wird, passt CT420C den Winkel des Ladeplattform automatisch an, um das
Ladeplattform auf 7° anzuheben oder auf 30° zu senken.

Wenn sich CT420C im manuellen Modus befindet und der horizontale Winkel des
Ladeplattform zwischen 7° und 30° eingestellt wird und in den Automatikmodus
wechselt, passt CT420C den Winkel automatisch auf der Grundlage des aktuellen
Winkels an. Wenn das Ladebrett mit einem Winkel von mehr als 30° in den
Automatikmodus Ubergeht, wird das Ladebrett auf 30° heruntergedrickt (bei
weniger als 7° siehe die zweite VorsichtsmaBnahme).

(2) Wiederherstellung des zuletzt verwendeten automatischen Winkels

Wenn CT420C vom Automatikmodus in den manuellen Modus umschaltet, behdalt
CT420C den horizontalen Einschlusswinkel des Ladeplattform wahrend des Modus
Wechsels bei (vorausgesetzt, der Winkel betréagt 15°).

Wenn sich CT420C im manuellen Einstellmodus befindet und der horizontale
Einschlusswinkel der Ladetafel weniger als 7° betrdgt. Wenn dann in den
automatischen Einstellmodus gewechselt wird, wird das Ladeplattform auf den
Winkel eingestellt, der beim Wechsel vom letzten automatischen Einstellmodus in
den manuellen Einstellmodus eingestellt wurde (der Winkel des vorherigen
Abschnitts wird auf 15° zurickgesetzt).

Hinweis: Dieser Winkel wird nach dem Ausschalten des Gerdats nicht gespeichert
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und ist nur gultig, wenn das Gerdt nach dem Einschalten kontinuierlich verwendet
wird.

(3) Wenn die Maschine (Lithium-Batterie-Schalter) eingeschaltet ist, ist die
automatische Einstellung Standardwinkel: 10 °©

Nach dem Einschalten der CT420C (Lithium-Batterieschalter) schaltet sie zum
ersten Mal in den automatischen Einstellmodus, wenn der horizontale Winkel
weniger als 7° betrégt. Zu diesem Zeitpunkt stellt der CT420C den horizontalen
Winkel der Ladeplatte auf 10° ein.

Schalten Sie auf den automatischen Einstellmodus um, wenn er mehr als 7°
betragt, und die Einstellung der Ladefldche unterliegt den Bestimmungen von 3.5.1
.

(4) Wenn festgestellt wird, dass sich die handgehaltene Steuerung Gber einen
ldngeren Zeitraum im Zustand der Geschwindigkeitsbegrenzung befindet oder ein
standiger Summeralarm von der CT420C ertdnt, stellen Sie bitte den Betrieb der
Maschine ein und schlagen Sie zur Fehlersuche im Wartungshandbuch nach.

3.6 Treppensteigen
3.6.1 Starten Sie das Treppensteiggerat CT420C

Bei der ersten Verwendung mussen Sie den Stecker unter
den Batteriesockel stecken. Bei der taglichen Verwendung
muss der Stecker dann nicht mehr eingesteckt oder
entfernt werden. Achten Sie darauf das der Stecker GANZ
in der Buchse steckt und voll verschraubt ist!

Legen Sie den 24-V-Batteriepack ein und schalten Sie den
Batterieschalter ein.

Hinweis: Vergewissern Sie sich vor dem Einschalten des
Batterieschalters, dass die Batterie in den Batteriehalter
eingelegt ist und das Netzkabel richtig angeschlossen ist.

Schalten Sie den Handheld Controller ein;

klicken Sie einmal, um die Anzeige des Controller-
Bildschirms zu starten; halten Sie erneut 1 Sekunde lang
gedrickt, um ihn auszuschalten.
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3.6.2 Die Startposition

Vergewissern Sie sich, dass die Guter sicher befestigt
sind, fahren Sie CT420C an den Rand der Treppe und
stellen Sie sicher, dass die beiden Raupen an der
Kante der ersten Stufe anliegen. Schalten Sie den
Automatikmodus des Ladeplattform auf der
Handsteuerung ein, stellen Sie die Geschwindigkeit
auf Stufe 1 ein und fahren Sie die Treppe mit den
Raupen hinauf.

3.6.3 Starten bei der Erste-Stufen hoch

o,

A CT420C wird sich langsam bewegen, bevor er
schlieBlich vom Boden abhebt. Im Modus der
automatischen Anpassung des Ladeplattform
verlangsamt sich der Vorgang

3.4.4 Stufen nach oben

Wenn der CT420C vollstandig auf der Treppe ist, kann
der Treppensteiger problemlos nach oben bewegt
werden und anschlieBend den automatischen
Plattform-Modus deaktivieren. Wenn der CT420C im
oberen Bereich instabil ist, drehen Sie ihn in den
Automatik-Modus. Passen Sie den Drehwinkel der
Ladeplattform manuell an die unterschiedliche
Schwerpunk der Ladung an. Der Schwerpunkt der
Ladung muss immer mittig von Raupen sein. So kann
der CT420C problemlos nach oben. Spdter kann die
Geschwindigkeit schneller eingestellt werden.

3.4.5 Die oberste Stufe WICHTIG: Zuerst TROCKENUBEN

= Wenn der CT420C die letzte Stufe hinaufgeht, senken
- Sie die Geschwindigkeit auf 1. Schalten Sie den
Handheld-Confroller in den automatischen
Ladeplattform-Modus. Ziehen Sie auBerdem an der
CT420C-Armlehne und finden Sie die
Balanceposition allmdhlich heraus, bis sich leicht
nach hinten kippen |asst. Halten Sie den CT420C-Griff
mit beiden H&nden fest, ziehen Sie den CT420C
langsam zurUck und stellen Sie den Winkel
automatisch ein, um das Ladeplattform wieder-
auszubalancieren, bis die Raupen mit dem oberen
Treppenabsatz parallel ist.
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A HINWEIS: Es ist gefahrlich, wenn der CT420C die letzte Stufe hinauffihrt.
CT420C kann vorwarts oder ruckwarts rollen. Stellen Sie sicher, dass sich niemand
und keine Waren unter der Treppe befinden. Wenn der CT420C wegrollen sollte,
lassen Sie die Armlehne los und bleiben Sie rechtzeitig weg.

Hinweis: Wenn die Ladeplattform den Winkel automatisch anpasst, wird die
Geschwindigkeit beim Hinauf- und Hinunterfahren an der Treppe automatisch
reduziert, um die Sicherheit zu gewdhrleisten. Wenn die automatische
Gleichgewichtseinstellung abgeschlossen ist, wird die urspringliche Geschwindigkeit
wiederhergestellt. Bei der automatischen Einstellung des Ladeplattform muss in der
Ausgangsposition, in der man die Treppe hinauffahrt, nur der Joystick bedient
werden, und es ist keine weitere Bedienung erforderlich.

3.7 Stufen nach unten

3.7.1 Starten Sie CT420C Treppensteiger

Legen Sie den 24-V-Batteriepack ein und schalten Sie den
Batterieschalter ein.

Schalten Sie den Schalter des Handheld-Controllers ein

3.7.2 Start Position

Vergewissern Sie sich, dass die Ware sicher befestigt
4 = ist, bewegen Sie den CT420C an die Treppenkante
S und lassen Sie zwei seitliche Raupen an der Kante
der ersten Stufe anliegen. Schalten Sie den
automatischen Ladetafel-Modus mit dem Handheld-
Controller ein, und stellen Sie die Geschwindigkeit
auf 1 ein.
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3.7.3 Die erste Stufe nach unten

o Bewegen Sie die CT420C an den Rand der Plattform,
: drUcken Sie den Griff langsam nach unten, finden Sie die
, Gleichgewichtsposition, in der die CT420C leicht hin und
her gekippt werden kann. Halten Sie den Griff des

CT420C mit beiden Handen, schieben Sie den CT420C
langsam nach vorne, so dass der CT420C automatisch
den Winkel anpasst und die Basis des CT420C nach unten
dreht, bis die Schienen mindestens zwei Stufen berGhren.

A HINWEIS: Beim CT420C auf der hochsten Stufe besteht Gefahr. CT420C kann
vorwarts oder ruckwarts rollen. Stellen Sie sicher, dass sich niemand und keine Waren
unter der Treppe befinden. Wenn der CT420C unvermeidlich Uberrollt, Iosen Sie die
Armlehne und bleiben Sie rechtzeitig weg.

3.7.4 Die Stufen nach unten

~ Wenn der CT420C vollst&ndig und stabil runterfahrt,
beenden Sie den automatischen Modus. Wenn der |
CT420C instabil ist, stellen Sie den Handheld-
Controller auf manuelen Modus ein. Stellen Sie den
Drehwinkel der Ladeplattform manuell entsprechend
der unterschiedlichen Schwerkraft der Ladung ein,
damit der CT420C die Treppe hinunter stabil laufen
kann. Dann kann die Geschwindigkeit schneller
eingestellt werden.

e

3.7.5 Die unterste Stufe

Wenn der CT420C die Treppe hinunter zur letzten
Stufe fahrt, schalten Sie den automatischen
Ladeplattform-Modus ein und stellen Sie die
Geschwindigkeit auf 1 ein. Fahren Sie die Treppe
hinunter. Nachdem die Ladeplattform den Winkel
neu eingestellt hat, weiterfahren.
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3.8 Nicht im Betrieb

Stellen Sie beim Parken sicher, dass der CT420C stabil auf
dem horizontalen Boden gelagert wird, ohne zu wackeln.
Wenn der Lagerplatz den CT420C wahrscheinlich rutschen
|&sst, drehen Sie die Ladeplattform in einem Winkel, in dem
die Spur landen kann. Verhindern Sie Unfalle und Verluste
durch Maschinenrutschen.
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4 Instandhaltung

Akku laden

Schalten Sie zuerst Hand-Controller aus.

Schalten Sie den Ein/Aus Schalter am Akku-Box AUS.

AnschlieBend kdnnen Sie Akku-box herausnehmen.
Akku-Box Sicherung ist im Boden der Box angebracht
(40 A).

Im Lieferumfang haben Sie auch die Ladeeinheit for
Akku erhalten.

Ausgangspannung 29,4 V.
Ladevorgang: Rot / Rot und Ventilator ist AN

Akku voll: Rot / GrUn, Ventilator ist AUS

A Halten Sie Akku und Ladestelle immer sauber und trocken!

Bei Lithium-lonen-Akkumulatoren fUhrt eine Tiefentladung zu irreversibler Schédigung und
zu Kapazitatsverlust.

Tiefentladene Lithium-lonen Akkus sollten aus Sicherheitsgrinden nicht weiterverwendet
werden.

Bitte folgende Punkte unbedingt beachten:

A) MehrstUndiges Laden vermeiden: SchlieBen Sie den Akku nicht Gber Nacht an das
Ladegerdat an.

B) Optimalen Ladestand anstreben > Ladestand zwischen 30 bis 70 Prozent

C) Tiefentladung vermeiden

D) Vermeiden Sie Extremtemperaturen

E) Akku niemals leer lagern

4.1 Batterie-Box

A Hinweis - Bitte lassen Sie den Treppensteiger von der nassen Umgebung weg.
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Bitte denken Sie nach jedem Gebrauch daran, die Batterie aufzuladen.! Bitte
beachten Sie die Bedienungsanleitung zum Laden! Halten Sie die Steckdose frocken!

A Hinweis - Schitzen Sie das Ladegerdt und die Ladekabel vor O, Fett,
Reinigungsmittel, VerdUnner oder anderen moglicherweise beschadigenden
Gegenstdnden!

4.2 Recycling

CT420C Treppensteiger ist ein langlebiger Gegenstand. Wenn Ihr CT420C jedoch
an seine Langzeit-Grenzen stdéBt, kdnnen Sie Teile der Maschine méglicherweise zur
Wiederverwertung an ein Unternehmen oder eine Unternehmensvertretung
zurUcksenden.
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5 Qualitétssicherung und Verantwortung

5.1 Qualitatssicherung

Der Treppensteiger CT420C, Motor, Untersetzungsgetriebe, Lithiumbatterie,
Motorsteuerung, und Rahmen haben eine Gewdhrleistungszeit von einem Jahr.

Sché&den an der AusrGstung, die aus den folgenden Grinden verursacht wurden,
fallen nicht unter die Garantie:

Sché&den durch Uberlastung / Uberladung

Schaden durch Fehlbedienung;

Gewalttatige Zerstérung;

Kletterr&der, Raupen, Sicherheitsgurte und andere naturliche
Abnutzungserscheinungen;

Unsachgemd&Be oder unzureichende Wartung;

® Figenmdchtige StrukturGnderungen und unsachgemdBe Verwendung von
AusrUstung und Zubehor;

Akku wird nicht ordnungsgemanB geladen.

Bei der Gewabhrleistung-Inanspruchnahme werden kein Material und Arbeitskosten
berechnet. Die Anlieferung / Versand erfolgt auf Kundenkosten.

Kein Anspruch bei:

® Schdden, die durch unsachgemdaBe Verwendung, Wartung oder Lagerung der
Verbraucher verursacht wurden.

® Der Schaden, der durch das Nicht-Zerlegen verursacht wurde.

Keine gultige Kundenrechnung.

® Die Rechnungs-Daten / Ser.Nr. stimmen nicht mit dem Gerat.
Der Schaden aufgrund hdherer Gewalt ist nicht in der Garantie enthalten.

Bei Wartungsarbeiten oder wenn die Gewdhleistungszeit Uberschritten wird,
werden nur die Kosten fUr Teile und ServicegebUhren berechnet.

5.2 Verantwortung

Schéaden, die in den folgenden Fallen verursacht werden, Gbernehmen die
Hersteller keine Verantwortung.

e UnsachgemdaBer Umgang mit dem Gerdat.

e Reparaturen, Armaturen oder sonstige Arbeiten am Geréat durch nicht
autorisiertes Personal.

Betrieb nicht in Ubereinstimmung mit der Bedienungsanleitung.
Montage fUr andere Spezialteile als die CT420C-Montage

Zerlegen Sie den CT420C

Betreiben Sie den CT420C Treppensteiger unter Uberlastbedingungen
Betreiben von CT420C bei schwacher Batterie
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Daroslav Matekalo

Die alleinige Veraniwortung fir die Ausstellung dieser Konformitdtserkirung tragt der
Inverkehrbringer.

Produktbezeichnung: CT1300, CT1420C, CT1420CS
Markenname: ERGO Treppensteiger
Produktbeschreibung: Elekirische Treppensteiger mit Raupen

Der oben beschrieben Gegenstand der Erkldrung erfillt die Vorschriften der Richtlinien und
Normen

EN ISO 12100:2010

EN ISO 3691-5: 2015

EN 1175-1:1998+A1:2010

EN 55014-1:2017

EN 55014-2:2015

EN61000-3-2:2014

EN 61000-3-3:2013
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Technische Datei Ref. Nr.: TIF-C-0717-17-108-01-8A

Dokumente erstellt und geprift durch: CCQS UK Ltd. 5 Harbour Exchange Square London,
United Kingdom.

EMV-Prifbericht: ET201709130064E

Anbringung der CE -Kennzeichnung: Auf Verpackung, Gebrauchsanleitung und Typenschild

S
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GeschdftsfGhrer, Lichtenau 01.01.2021
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10 GERATEBUCH

Dieses Gerdtebuch

ist in wichtiges Dokument fUr Ihr Gerdat. In diesem Dokument

werden alle Informationen Uber Gerdt, Installation, Wartungen und Priofungen,

festgehalten.

Damit erhalten Sie einen sichtbaren Nachweis der Pflege des Gerdts.

Bei einer Prifung /

Begehung durch die entsprechenden Behdrden, ist dieses

Dokument u.a. ein wichtiger Nachweis.

Verwahren Sie dieses Buch an einer sicheren Stelle.

Gerdte-Stammdaten:

Seriennummer:
Gerate-Typ:
Gerdte-Art:
Erstbetrieb:
Hersteller:
Importeur:

Profungspflicht:

#
CT1420C

Zhomgshan Prodigy Co., Ltd., China
DM-System GmbH, D-77839 Lichtenau

Jdhrlich / alle 12 Monate

Name, Anschrift, Stempel

Kaufdatum

Auslieferungsdatum

Bitte teilen Sie uns den EigentUmerwechsel
mit.

Name, Anschrift, Stempel

Kaufdatum

Auslieferungsdatum

Bitte teilen Sie uns den EigentUmerwechsel
mit.
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10.1 Inbetriebnahme

Datum: PrUfprotokoll

Inbetriebnahme-Protokoll

Geratefunktion-Test o OK o nicht OK
Zubehor vollstandig o OK o nicht OK
Sichtkontrolle o OK o nicht OK
|
Datum Lieferant Eingewiesen / Name Unterschrift

DM-System GmbH, | Heid 14/3 | D- 77855 Achem
Tel.:+49-7841-83105-90 Fax +49-7841-83105-90, Email: support@dm-system.de SEITE 22



®

ARBEIT WIRD LEICHTER

Durch

Datum

Profung bestanden o JA o NEIN Protokoll gem. VDE 0751 MPG
Durch

Datum

Profung bestanden o JA o NEIN Protokoll gem. VDE 0751 MPG
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Datum

Durch

Profung bestanden o JA o NEIN Protokoll gem. VDE 0751 MPG
Durch

Datum

PrGfung bestanden o JA o NEIN Protokoll gem. VDE 0751 MPG
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Durch

Datum

Profung bestanden o JA o NEIN Protokoll gem. VDE 0751 MPG
Durch

Datum

Profung bestanden o JA o NEIN Protokoll gem. VDE 0751 MPG

DM-System GmbH, | Heid 14/3 | D- 77855 Achem
Tel.:+49-7841-83105-90 Fax +49-7841-83105-90, Email: support@dm-system.de SEITE 25



®

ARBEIT WIRD LEICHTER

Datum

DurchgefUhrt durch Firma / Person

Beschreibung
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Datum

DurchgefUhrt durch Firma / Person

Beschreibung
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Datum

Beschreibung der Art und Folgen

DM-System GmbH, | Heid 14/3 | D- 77855 Achern
Tel.:+49-7841-83105-90 Fax +49-7841-83105-90, Email: support@dm-system.de

SEITE 29



