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1 Symbole und Sicherheitshinweise

A WARNUNG -Kann schwere oder todliche Verletzungen verursachen!

A VORSICHT - Kann leichte Verletzungen verursachen!

A HINWEIS ---- Kann Maschinenschaden verursachen!

>

>

Y VvV
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Lesen Sie die Bedienungsanleitung und beachten Sie die Warn- und
Sicherheitshinweise, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen.

Uberprifen Sie die elektronischen Funktionen, die Batteriekapazitét und die
Rollen des CT420SC.

Lagern Sie den CT420SC mindestens eine Stunde vor der ersten Inbetriebnahme
Uber 0° C.

Lesen Sie die technischen Daten sorgfdaltig durch. Das Transportgewicht darf
nicht Uberschritten werden.

Nur geschulte Personen durfen den CT420SC bedienen. Die kdrperliche und
geistige Gesundheit ist die Voraussetzung.

Tragen Sie rutschfeste Schuhe. Es muss mit zwei H&dnden bedient werden. Uben
Sie zuerst ohne Last und mit niedriger Geschwindigkeit.

Nur zur Beférderung von GuUtern, nicht von Personen. Zum Sichern der Ladung
muUssen Sicherheitsbdnder verwendet werden.

Greifen Sie nicht unter die Lastplatte und berUhren Sie nicht die rotierenden Teile.
Verwenden Sie den CT420SC nicht bei Regen, Ndsse, Schnee oder Eis. Es besteht
die M&églichkeit des Rutschens, schlechte Bremswirkung oder weiteren Gefahren.
Verwenden Sie den CT420SC nicht, wenn die Raupe oder Rollen gebrochen sind.
Vergewissern Sie sich, dass keine Hindernisse vorhanden sind und der Grund nicht
rutschig ist.

BenuUtzen Sie den CT420SC nicht auf Rolltreppen oder auf bewegenden Bandern.
Schalten Sie den CT420SC sofort aus, wenn Transport stoppt.

Beachten Sie die entsprechenden Transport-Vorschriften.

Halten Sie die Akku-Steckkontakte trocken. Schutzen Sie das Ladegerét und das
Ladekabel vor Olen, VerdUnnern und scharfen Gegensténden.

Kein Hochdruckreiniger verwenden. Trocken lagern.

Die Reparatur nur durch autorisierte Vertretung.

Starke Sonneneinstrahlung kann zu Oberfladche-Erwdrmung fuhren. Lagern weit
von brennbaren Stoffen.

Der CT420SC kann das elektfromagnetische Feld von elektronischen Gerdéten (z.
B. Sicherheitssystem eines Kaufhauses) stéren.

Verwenden Sie nur Zubehdr und Ersatzteile von XSTO Company.

2 Beschreibung des CT1420SC

2.1 Die Funktionen

2.1.1 Raupen-Treppensteiger der CT420SC-Serie
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- Hand-Confroller (Joystick)
Verstellbarer Teleskop-Handgriff

Herausnehmbarer Akku-Box

- Lade-Fldche / Plattform

-Basis-Rahmen
elektrische Hubstange

~Synchron-StUtz-Rader

- Laufrader

- Gummi Ketten-Raupe

2.2 Technische Daten

Diese Bedienungsanleitung gilt fur die CT420SC -Serie.

2.3 Anwendung-Einsatze

Die Produkte der CT420SC -Serie sind Treppensteiger, die in allen Bereichen vom
Treppen-Transport eingesetzt werden kénnen.

2.4 Technische Parameter
2.4.1 CT420SC technische Parameter
Parameters CT420SC

Hohe: 1.150 Min / Max 1.640
Dimension Breite: 614 mm

Ladnge: 1.170 mm

Treppensteiger: 98 kg
Gewicht
Batterie-Box: 3,1 kg (20AH)

Transport 420 kg

Langsam: 10.3 Stufen/Min
Treppe-Hoch-Geschwindigkeit
Schnell: 12.8 Stufen/Min
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Langsam:13.3 Stufen/Min

Treppe-Runter-Geschwindigkeit
Schnell:16.2 Stufen/Min

Elektronik Type A
Rei‘:hwe;::r ';‘:ﬂ‘:::; Ladung 900-1060 Stufen
Basis-Form Raupe + Rotation
Max. Stufenhohe 210 mm
Min. Stufenbreite Ladegut-Breite + 100mm
PlatfformgroBe 1500mmx1500mm
Batterie type Lithium-lonen
Batterie Daten 259V 17,5 AH
Lade-Spannung 100-240 V
Schritt / R:A‘gj:‘e";;’b' Set(Z | 5¢ Motor 24v 300w * 2
Elekfrische Schubstange 24V | 300 W | 12.000N
Gerduschpegel <70dB

Speicher- / Betnel::stemperaiur 050 C ~60°C /0°C ~ 50° C
des Gerats

Speicher- / Betrlebste.mperaiur 130° C~60° C / 0° C ~ 50° C
von der Batterie

Serien-Nummer Auf dem Typenschild

Schitz Level IP54

Hinweis: CT420SC -Parameter sind fir Umgebungstemperaturen von 25 °© C geeignet.
Die Schwerkraftpunkt der Ware sollte sich in der Mitte der Ladefl&dche befinden.

Andernfalls werden die Trage-Last und die Dauerreaktion verringert. Wenn der
Niedriggeschwindigkeitsmodus gestartet wird, wird die Dauer entsprechend

verringert.
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2.5 Dimension

e 1170mm

MAX : 1640mm
I MIN : 1150mm

50

2.6 Standardzubehor

CT420SC Batterie-Box

Ladegerdat

Haltegurt

Haltegurt-Strebe

ERST-MONTAGE

FUhren Sie die beiden vertikalen Trager
von dem Handgriff in die viereckigen

Halterungen auf der Maschinenbasis
ein.

DM-System GmbH | Heid 14/3 | D-77855 Achern

Tel.:+49-7841-83105-90 Fax +49-7841-83105-90, Email: support@dme-system.de

SEITE 6




®

ARBEIT WIRD LEICHTER

Befestigen Sie die vertikalen Trager in
der Einbauposition mit den Schrauben,
Unterlagscheiben und Kontermuttern.

3 Betrieb

A Hinweis - Bitte stellen Sie das Gerat vor der ersten Inbetriebnahme auf eine
Umgebungstemperatur von hoher >0 ° C.

Warnung - Nur geschulte Personen sollten den CT420SC bedienen.

> B

Warnung - Das Training muss im Leerlauf (ohne Last) durchgefihrt und auf
langsame Geschwindigkeit eingestellt werden.

Warnung—— Mit zwei Handen bedienen!

> B

Warnung—— Fehlermeldung oder Gerateausfall:

3.1 Folgende Fehler-Moglichkeiten:

A Stellen Sie den Betrieb in folgenden Féllen ein und wenden Sie sich zur
Reparatur des CT420SC an den Hersteller oder den értlichen Handler.

(1) Nachdem der Akku ausreichend aufgeladen wurde, zeigt der Handheld-
Controllerimmer noch einen niedrigen Batterie-Lademenge an.

(2) DrUcken Sie nach dem Einschalten des Gerdts den Handheld-Controller-
Schalter. Es erfolgt keine Reaktion.

(3) Nach dem Drucken der Handheld-Controller-Taste stimmt die Funktion nicht mit
der manuellen Funktion Uberein oder die Funktion fehlt.

(4) Der rotierende Raupen am Handlauf kann nicht verstellt werden oder es freten
Risse und Beschadigungen auf.

(5) Die Héhe des Handlaufs kann nicht eingestellt oder arretiert werden.
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(6) Risse und Spalten am rotierenden Riemen, Zahnausfdlle in der AuBenschicht
und zeitweise Schlupf zwischen Riemen und Zahnrad wéahrend des Betriebs.

(7) CT420SC macht wahrend des Betriebs ungewdhnliche Gerdusche.

(8) Die Ladeplatte kann im Automatikmodus nicht in einem Winkel von 8 bis 10 © zur
Horizontalen eingestellt werden.

Betreiben Sie den CT420SCC nicht, wenn die Ubrigen Teile wahrend des Betriebs
beschadigt werden.

Stoppen Sie das CT420SC, wenn die Teile beschadigt sind oder die Maschine
anormale Vibrationen oder Gerdusche erzeugt die schwer zu bestimmen sind.

3.2 Joystick Verwendung

3.2.1 Tastenfunktion von Joystick
EIN / AUS

Hupe Geschwindigkeit schneller
Geschwindigkeit Modi-Schalter: Transport oder Neigung
langsamer

AUTOMATIC EIN-AUS StUtzrader rausfahren

StUtzrader einfahren StUtzrader AUTOMATIC EIN-AUS

Joystick: Steuern Sie den CT420SC, um
vorwd@rts und rickwartszubewegen
oder die Ladeplattform anzuheben

Kabelbuchse: mit oder
oder senken

ohne Kabel

Hupe: Durch Betatigen der Taste ertént die Hupe als Warnsignal.

Geschwindigkeitsregelung: Es stehen fUnf Geschwindigkeitsstufen zur VerfGgung, die
schrittweise von Stufe 1 bis 5 erhdht werden kénnen.

Automatik-Modus: Schalten Sie zwischen dem automatischen und manuellen Modus
um.

Modus-Schalter: Dieser Schalter ermoglicht das Umschalten zwischen den
Betriebsmodi. Dieses Modell bietet sowohl den Transportmodus mit Raupen als auch
den Plattform-Einstellmodus.

Stitzrad-Steverung: Verwenden Sie den Schalter, um die Position der StUtzrader
manuell anzupassen.
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Automatischer StUtzrad-Einstellmodus: Im automatischen Lastplatten-Einstellmodus
aktivieren Sie die automatische StUtzrad-Einstellfunktion durch einen Doppelklick und
deaktivieren sie durch einen einfachen Klick.

Joystick-Steuerung: Mit dem Joystick kdnnen Sie den CT420SC steuern, um vorwdarts
und rGckwartszufahren oder die Ladeplatte zu heben oder zu senken.

Spiral-Kabelanschluss: Verwenden Sie die Kabelbuchse zur Verbindung mit dem
Steuergerdt, falls Ihr Joystick keine feste Verbindung mit dem Kabel hat.

3.2.2 Bewegungs- und Regelungsmodus

Mit jedem Druck auf den Modi-
Schalter wird zwischen dem Raupen-
Modus und dem Plattform-modus
umgeschaltet.

Anzeige von
aktuellem Modus

Anzeige von M (Manuell) oder A
(Automatic) Modi

Raupen-Modus fUr die Bewegung am Boden oder Treppen zu aktivieren.

Einstellmodus zum Plattform-Einstellung / manuell.

Manuelle Einstellung der Plattform.

Automatischer Anpassungsmodus der Ladeplattform: Plattform bleibt automatisch im
urspringlichen Neigungswinkel.

= ‘?‘ i
= ) [

Der automatische Einstellmodus von StUtzréder ist eingeschaltet.

A Hinweis: Wenn sich die Ladeplafte im manuellen Einstellmodus befindet, funktioniert das Dricken der
Taste "Automatischer Einstellmodus des StUtzrades" nicht.

Automatischer Einstellmodus von StUtzradern ist ausgeschaltet.
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3.3 Einstellung des Handlaufs (unterschiedliche Versionen).

3.3.1 Hohenverstellung

CT420SC -Handgriff-Rahmen
mit selbsthemmendem
Federkolben. Ziehen Sie es zu
sich und ziehen Sie den
Handlauf nach oben / unten.

3.3.2 Winkeleinstellung

Im Handlauf befindet sich ein
drehbarer
Positionierungskdrper. Passen
Sie Neigungswinkel des
Handlaufs an, indem Sie den
Drehgriff I6sen. Nachdem Sie
den Griff in die richtige Position
gebracht haben, verriegeln Sie
den Drehgriff fest, um die
Winkeleinstellung des Ciriffs
abzuschlieBen.
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(* 4 Joystick Clip kann auf dem

: / blauen Silikonschlauch befestigt
/ und in verschiedenen Winkeln

' eingestellt werden.

- ; Der Gurthalter kann in jeder
,__.1},1 H&he ab- und angebaut

- .. | werden, geeignet, um Waren
o unterschiedlicher Hohe zu
fixieren.

3.4 Benutzung am flachen Boden

3.4.1Bewegen mit Laufrollen

Der Boden des CT420SC verfugt Gber
Laufrollen zum Bewegen auf ebenem
Boden. Ladefldche kann auf die min

eingestellt werden.

Winkel im Drehmodus. Bewegen
(schieben/ziehen) Sie CT420SC mit dem
Handlauf Gber ebenem Boden.

Achtung: Wenn die Bodenneigung mehr als 5°
betrégt, esist verboten, das Modell mit der
Rollen zu bewegen! KEINE BREMSFUNKTION

3.4.2 CT420SC Bewegung uber ebenen Boden.

Die Kettenraupen nicht Uber Erdreich / scharfkantigen Splitt oder anderen
Boden bewegen, der zu Beschadigung von Kettenraupen fuhren kann.
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Schalten Sie den Hebemodus mit dem Joystick ein
und heben Sie die Ladeplatte an, um die Raupen
auf dem Boden zu erhalten. Verwenden Sie die
Joystick CT420SC, um Raupen-Bewegen zu
erreichen. Auf diese Weise auf kurzen Strecken
oder unebenen StraBenoberfldchen anwenden.

3.5 Einstellen der Plattform

3.5.1 Manueller Anpassungsmodus der Ladefldche/automatischer

Anpassungsmodus.

Wie in der oberen linken Ecke der linken
Abbildung gezeigt, zeigt das Aufleuchten der
durch das rote Drahtgitter markierten
Symbolleuchte an, dass Ladefldche des
automatischen Anpassungsmodus des
CT420SC funktioniert. Im manuellen
Einstellmodus erlischt die Symbolleuchte.

3.5.2 Den automatischen Einstellwinkel der Ladeflache, manuell andern.

Modus 1: Im manuellen Einstellungsmodus der
Ladeflache wird der Zustand des Handreglers im Bild
angezeigt, stellen Sie den Drehwinkel des Ladebretts
manuell auf einen geeigneten Winkel ein, indem Sie
den Joystick betatigen, und wechseln Sie dannin
den automatischen Einstellungsmodus, CT420SC
speichert den Winkel des Ladebretts automatisch.

Modus 2: Im automatischen Einstellungsmodus des
Ladebretts wird der Zustand des Handreglers im Bild
angezeigt. Stellen Sie den Neigungswinkel der
Ladefldéche manuell durch Betdtigen des Joysticks
auf einen geeigneten Winkel ein, lassen Sie dann die
Wippe los und halten Sie der Winkel. CT420SC
speichert automatisch den Winkel der Fi&iche.

3.5.3 Die Hinweise zur Winkeleinstellung der Ladeflache

(1) Effektiver Bereich der automatischen Winkeleinstellung: 7° bis 30°

Wenn sich CT420SC im automatischen Anpassungsmodus befindet und der horizontale
Winkel der Ladefldche auf weniger als 7° oder mehr als 30° eingestellt wird, passt
CT420SC den Winkel der Ladefldche automatisch an, um die Ladefldche auf 7°
anzuheben oder abzusenken auf 30°.
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Wenn sich CT420SC im manuellen Modus befindet und der horizontale Winkel der
Ladefl&che zwischen 7° und 30° eingestellt wird und in den automatischen Modus
wechselt, passt CT420SC den Winkel automatisch basierend auf dem aktuellen Winkel
an.

Wenn das Ladebretft mit einem Winkel von mehr als 30° in den automatischen Modus
wechselt, wird der Ladefl&dche auf 30° heruntergedruckt (bei weniger als 7°, siehe die
zweiten VorsichtsmaBnahmen).

2) Wiederherstellen des zuletzt verwendeten automatischen Winkels

Wenn das CT420SC vom Automatikmodus in den manuellen Modus wechselt, behdlt das
CT420SC den horizontalen Winkel der Ladefldche wdhrend der Modus-Umschaltung bei
(vorausgesetzt, der Winkel betréagt 15°).

Wenn sich das CT420SC im manuellen Einstellungsmodus befindet und der horizontale
Offnungswinkel der Ladefl&éche weniger als 7° betrdgt. Wechseln Sie dann in den
automatischen Einstellmodus, Ladefldche wird auf den Winkel eingestellt, wenn der letzte
automatische Einstellmodus in den manuellen Einstellmodus umgeschaltet wird (der
Winkel des vorherigen Abschnitts wird auf 15° zurickgesetzt).

Hinweis: Dieser Winkel wird nach dem Ausschalten der Maschine nicht gespeichert und
ist nur gulfig, wenn die Maschine nach dem Einschalten kontinuierlich verwendet wird.

(3) Wenn die Maschine (ON-Schalter am Batteriebox) eingeschaltet ist, betragt der
Standardwinkel der automatischen Einstellung: 10 °©

Nach dem Einschalten wechselt der CT420SC erstmals in den automatischen
Justiermodus mit einem Horizontalwinkel von weniger als 7°. Zu diesem Zeitpunkt
passt das CT420SC den horizontalen Winkel der Ladefladche auf 10° an.

Wechseln Sie in den automatischen Einstellmodus, wenn er mehr als 7° betragt, und
die Einstellung der Ladefldche unterliegt 3.5.1(1).

(4) Wenn festgestellt wird, dass sich das Handsteuergerdt fOr lGdngere Zeit in der
Geschwindigkeitsbegrenzung befindet oder ein kontinuierlicher Summeralarm vom
CT420SC ertont, verwenden Sie die Maschine bitte nicht weiter und schlagen Sie im
Wartungshandbuch nach Fehlererkennung.

3.5 Treppen-Steigen
3.5. Starten CT420SC Treppensteiger
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Schalten Sie den Hauptschalter der
Batteriebox und prufen Sie, ob der Akku-
Ladezustand fur den Betrieb ausreicht.
Andernfalls sollten die Batterien aufgeladen
werden.

Schalten Sie Joystick an.

3.5.2 Start-Position

Stellen Sie sicher, dass die Ware sicher befestigt ist,
bewegen Sie CT420SC an die Kante der Treppe
und stellen Sie sicher, dass die beiden Raupen an
der Kante der ersten Treppe anliegen. Schalten
Sie den automatischen Anpassungsmodus der
Plattform auf dem Handregler ein, stellen Sie
Geschwindigkeit auf 1 ein, und gehen Sie die
Treppe hinauf.

WICHTIG: Die Stutzrader vollstandig einfahren.

3.5.3 Starten bei der Erste-Stufen hoch

A CT420SC wird langsam laufen, bevor
es auf die Stufen steigt. Im automatischen
Anpassungsmodus der Ladeplattform
verlangsamt sich der Vorgang die
Bewegung. Wechseln Sie im manuellen
Steuermodus zwischen dem Modus "Track
Walk" und "Plattform manuelle Einstellung"
und stellen Sie sicher, dass die Maschine nach
oben fahrt, wihrend das Gleichgewicht der
Plattform beibehalten wird.

3.4.4 Stufen nach oben
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Treppensteiger problemlos nach oben fahren und
anschlieBend den automatischen Modus
deaktivieren. Wenn CT420SC instabil nach oben
fahrt, stellen Sie den Drehwinkel der LadeflGche
manuell entsprechend der unterschiedlichen
Schwerkraft der Ladung ein, damit CT420SC
reibungslos nach oben gehen kann. Damit kann
die Steig-Geschwindigkeit erhnéhen werden.

3.4.5 Steigen auf die oberste DREI Stufen

et AL T

Wenn CT420SC die Kante der letzten Stufe erreicht,
drehen Sie die Geschwindigkeit auf 1. Schalten Sie
mit dem Joystick den automatischen Modus fur
Platiform, ein.

Wenn sich die Maschine in der Drittelposition des
Nylonblocks befindet (rote Markierung), dricken Sie
die Taste zum Ausfahren von hinteren StGtzrédern.
Die hinteren StUtzréder fahren aus, bis zum Boden.
Steuern Sie mit dem Joystick, um die gesamte
Maschine zu bewegen, um den Treppenabsatz zu
betreten.

Wenn das CT420SC vollstédndig auf dem
Treppenabsatz ist, drucken Sie den Knopf zum
Einziehen von beide StUtzradern. Dann liegt
CT420SC waagerecht auf dem Boden.
Klettervorgang ist abgeschlossen.

A HINWEIS: Es besteht ein potenzielles Risiko, wenn CT420SC auf jeder Etage die
hochste Stufe erreicht. CT420SC kann vorwarts oder rickwarts rollen. Halten Sie
Personen und Giiter von der Maschine fern. Wenn ein Uberschlag unvermeidlich,
Armlehne I6sen und rechtzeitig ausweichen.

Hinweis: Wenn Plattform den Winkel automatisch anpasst, wird die
Geschwindigkeit beim Auf- und Absteigen der Treppe reduziert, um die Sicherheit

zu gewabhrleisten.

Wenn die automatische Niveauregulierung-Justierung abgeschlossen ist, wird die
urspringliche Geschwindigkeit wiederhergestelit.
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3.6 Stufen nach unten

3.6.1 Starten Sie CT420SC Treppensteiger

Schalten Sie den Hauptschalter der
Batteriebox und prufen Sie, ob der
Akku-Ladezustand fur den Betrieb
ausreicht. Andernfalls sollten die
Batterien aufgeladen werden.

3.6.2 Start Position

Vergewissern Sie sich, dass die Ware
a— sicher befestigt ist, bewegen Sie den
! CT420SC an die Treppenkante und

- lassen Sie beiden Kettenraupen an der
Kante der ersten Stufe vorfahren.
Schalten Sie den automatischen
Plattform-Modus mit dem Joystick ein,

und stellen Sie die Geschwindigkeit auf
1 ein. Schalten Sie Automatikmodus EIN.

3.6.3 Die erste Stufe nach unten

Fahren sie die StUtzrdder raus. Die
Plattform bewegt sich in die

ST 2 geneigte Position.

Die geneigte Position ist notwendig,
um die Treppe runterzufahren.

A HINWEIS: Warnung: Es besteht ein potenzielles Risiko, wenn sich CT420SC auf
der hochsten Treppe bewegt. CT420SC kann vorwarts oder rickwarts rollen. Stellen
Sie sicher, dass sich unter der Treppe niemand und keine Ware befindet. Wenn ein
Uberschlag unvermeidlich ist, I6sen Sie die Armlehne und weichen Sie rechtzeitig
aus. Das Personal soll seitlich ausweichen.

Stellen Sie das CT420SC in den automatischen Anpassungsmodus des
Ladeplatiform.
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3.6.4 Die Stufen nach unten

Verwenden Sie 1 Gang, um langsam
vorwdartszufahren. Wahrend des
Vorgangs wird der CT4420SC langsam
absteigen. Wenn die Ketten-Raupen auf
2 Stufen liegen, konnen die Stutzrader
einfahren werden.

3.4.5 Die unterste Stufe

Wenn der CT420SC die Treppe hinunter zur letzten
Treppen-Stufe fahrt, schalten Sie den
automatischen Ladefldche-Modus ein und stellen
Sie die Geschwindigkeit auf 1 ein. Fahren Sie die
Treppe hinunter, indem Sie sich bewegen.
Nachdem die Ladefldche den Winkel neu
eingestellt hat, kann es weitergehen.

Wenn das CT420SC die Kante des Treppenabsatzes
vollstandig verl@sst und stabil herunterfahrt,
beenden Sie den automatischen Modus. Wenn die
Plattform des CT420SC beim Abstieg instabil ist,
stellen Sie den Neigungswinkel mit der
Handsteuerung ein. Stellen Sie den Neigungswinkel
der Plattform manuell entsprechend der
unterschiedlichen Schwerkraft der Ladung ein,
damit der CT420SC stabil nach unten gehen kann.
Dann kann die Geschwindigkeit erhdht werden.

DM-System GmbH | Heid 14/3 | D-77855 Achern
Tel.:+49-7841-83105-90 Fax +49-7841-83105-90, Email: support@dm-system.de SEITE 17




®

ARBEIT WIRD LEICHTER

3.6.5 Die untersten DREI-Stufen

Wenn das CT420SC die letzten drei Stufen nach
unten geht, wird der automatische
Anpassungsmodus der Plattform empfohlen, stellen
Sie die Geschwindigkeit auf 1 ein.

Wenn der manuelle Anpassungsmodus verwendet
wird, stellen Sie bitte sicher, dass die Balance der
Plattform zwischen dem Laufmodus und dem
manuellen Anpassungsmodus wechselt. Und wenn
die Raupen auf dem Boden landen, kann der
Boden-Bewegungs-Modus gestartet werden.

AHINWEIS: Wenn der Winkel der Plattform automatisch angepasst wird, wird die
Geschwindigkeit beim Auf- und Absteigen der Treppe automatisch reduziert, um ein
sicheres Auf- und Absteigen zu gewdhrleisten. Wenn die automatische
Balanceeinstellung abgeschlossen ist, wird die urspringliche Geschwindigkeit
wiederhergestellt. Im automatischen Anpassungsmodus von der Plattform, kann es in
der Anfangsphase des Treppensteigens nur der Joystick gesteuert werden.

3.8. Wendebetrieb auf ebenem Untergrund oder Treppenabsatz

DrUcken Sie die Taste "M" auf dem Joystick, um den CT420SC in den manuellen
Einstellmodus der Plattform zu schalten. Bet&tigen Sie den Joystick, um die Plattform
anzuheben und umzudrehen, erhéhen Sie leicht den Schwerpunkt der Ladung, bis
die Rollen vollst&dndig vom Boden abheben. Dricken Sie dann erneut die Taste "M",
um in den Track-Walk-Modus zu wechseln, und verwenden Sie den Joystick, um nach
links oder rechts abzubiegen. Wenn die Lenkung abgeschlossen und bereit ist, die
Treppe hinauf oder hinunter zu gehen, befolgen Sie die vorherigen Anweisungen
zum Auf- und Absteigen von Treppen.
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3.7 Nicht im Betrieb

A HINWEIS - Schalten Sie die Maschine mit dem Joystick aus und schalten Sie
dann nach jedem Gebrauch den Hauptschalter des Akkus aus! Entfernen Sie den
Akku, wenn das Gerdat Iangere Zeit nicht verwendet wird.

Stellen Sie beim Parken sicher, dass
der CT420SC stabil auf dem
horizontalen Boden gelagert wird,
ohne zu wackeln. Wenn der
Lagerplatz den CT420SC
wahrscheinlich rutschen |asst, drehen
Sie die Ladeplatte in einem Winkel,
in dem die Spur landen kann.
Verhindern Sie Unfdlle und Verluste
durch Maschinenrutschen.

2 -

[
—
e

4 Instandhaltung

4.1 Batterie-Box

A Hinweis - Bitte lassen Sie den Treppensteiger von der nassen Umgebung weg.
Bitte denken Sie nach jedem Gebrauch daran, die Batterie aufzuladen.! Bitte
beachten Sie die Bedienungsanleitung zum Laden! Halten Sie die Steckdose trocken!

A Hinweis - Schitzen Sie das Ladegerat und die Ladekabel vor O, Fett,
Reinigungsmittel, VerdUinner oder anderen médglicherweise beschddigenden
Gegenstdnden!

1. Stellen Sie sicher, dass der
Joystick ausgeschaltet ist, um
eine Beschadigung der
Platine zu vermeiden.

2. Die Batterie-Box herausnehmen.
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4 . Informationen zur Verwendung
des Ladegerats finden Sie in der
Bedienungsanleitung des
Ladegerats.

4.2 Recycling

CT420SC Treppensteiger ist ein langlebiger Gegenstand. Wenn Ihr CT420SC
jedoch an seine Langzeit-Grenzen stéBt, kdnnen Sie Teile der Maschine
moglicherweise zur Wiederverwertung an ein Unternehmen oder eine
Unternehmensvertretung zuricksenden.
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5 Qualitatssicherung und Verantwortung

5.1 Qualitatssicherung

Der Treppensteiger CT420SC, Motor, Untersetzungsgetriebe, Lithiumbatterie,
Motorsteuerung, und Raohmen haben eine Gewdhrleistungszeit von einem Jahr.

Sché&den an der AusrUstung, die aus den folgenden Grinden verursacht wurden,
fallen nicht unter die Garantie:

° Sch&den durch Uberlastung / Uberladung

° Schdden durch Fehlbedienung;

° Gewalttatige Zerstérung;

° Kletterrdder, Raupen, Sicherheitsgurte und andere natirliche
Abnutzungserscheinungen;

° Unsachgemd&Be oder unzureichende Wartung;

° Eigenmdchtige Strukturdnderungen und unsachgemaBe Verwendung
von AusrUstung und Zubehor;

Akku wird nicht ordnungsgemanB geladen.

Bei der Gewahrleistung-Inanspruchnahme werden kein Material und
Arbeitskosten berechnet. Die Anlieferung / Versand erfolgt auf Kundenkosten.

Kein Anspruch bei:

Schdden, die durch unsachgemdaBe Verwendung, Wartung oder Lagerung der
Verbraucher verursacht wurden.

Der Schaden, der durch das Nicht-Zerlegen verursacht wurde.

Keine gultige Kundenrechnung.

Die Rechnungs-Daten / Ser.Nr. stimmen nicht mit dem Gerat.

Der Schaden aufgrund héherer Gewalt ist nicht in der Garantie enthalten.

Bei Wartungsarbeiten oder wenn die Gewdhleistungszeit Uberschritten wird,
werden nur die Kosten fUr Teile und ServicegebUhren berechnet.

5.2 Verantwortung

Schéden, die in den folgenden Fallen verursacht werden, Ubernehmen wir
keine Verantwortung.

e UnsachgemdaBer Umgang mit dem Gerdat.

Reparaturen, Verdnderungen oder sonstige Arbeiten am Gerdt durch nicht
autorisiertes Personal.

Betrieb nicht in Ubereinstimmung mit der Bedienungsanleitung.

Montage fUr andere Spezialteile als die CT420SC -Montageteile.

ZLerlegen Sie den CT420SC

Betreiben Sie den CT420SC Treppensteiger unter Uberlastbedingungen
Befreiben von CT420SC bei schwacher Batterie
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e EU - Konformitatserklarung
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Hersteller: XSTO. Floor 1, Building C, 555 Plant, Ma'an Cun Rd, Cuiheng New District,
Zhondshan, Guangdong, China

Inverkehrbringer: DM-System GmbH, Am Hasenkopf 15, 77839 Lichtenau,
Deutschland. GF. Daroslav Matekalo

Die alleinige Verantwortung firr die Ausstellung dieser Konformitatserklérung tréagt der
Inverkehrbringer.

Produktbezeichnung: CT1300, CT1420, CT420SC
Markenname: ERGO Treppensteiger
Produktbeschreibung: Elekirische Treppensteiger mit Raupen

Der oben beschrieben Gegenstand der Erkldrung erfillt die Vorschriften der Richtlinien
und Normen

ENISO 12100:2010

EN ISO 3691-5: 2015

EN 1175-1:1998+A1:2010
EN 55014-1:2017

EN 55014-2:2015
ENé1000-3-2:2014

EN 61000-3-3:2013

Ausstellungsdatum: 03.07.2020
GuUltig bis: 02.07.2025

Technische Datei Ref. Nr.:  TIF-C-0717-17-108-01-8A

Dokumente erstellt und gepruft durch: CCQS UK Ltd. 5 Harbour Exchange Square
London, United Kingdom.

EMV-Prifbericht: ET201709130064E
Anbringung der CE -Kennzeichnung: Auf Verpackung, Gebrauchsanleitung und
Typenschild
. C€
Aussteller: DM-System GmbH, Am Hasenkopf 15, 77839 Lichtenau

Daroslav Matekalo

GeschaftsfUhrer, Lichtenau 01.01.2021
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10 GERATEBUCH

Dieses Gerdtebuch

ist in wichtiges Dokument fur Ihr Gerdat. In diesem Dokument

werden alle Informationen Uber Gerdt, Installation, Wartungen und Profungen,

festgehalten.

Damit erhalten Sie einen sichtbaren Nachweis der Pflege des Gerdts.

Bei einer Prifung /

Begehung durch die entsprechenden Behdrden, ist dieses

Dokument u.a. ein wichtiger Nachweis.

Verwahren Sie dieses Buch an einer sicheren Stelle.

Gerate-Stammdaten:

Seriennummer:
Gerate-Typ:
Gerdte-Art:
Erstbetrieb:
Hersteller:
Importeur:

Profungspflicht:

#
CT1420SC

XSTO, China
DM-System GmbH, D-77839 Lichtenau

Jdhrlich / alle 12 Monate

Name, Anschrift, Stempel

Kaufdatum

Auslieferungsdatum

Bitte teilen Sie uns den EigentUmerwechsel
mit.

Name, Anschrift, Stempel

Kaufdatum

Auslieferungsdatum

Bitte teilen Sie uns den EigentUmerwechsel
mit.
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10.1 Inbetriebnahme

Datum: Prifprotokoll

Inbetriebnahme-Protokoll

Geratefunktion-Test o OK o nicht OK
Zubehor vollstandig o OK o nicht OK
Sichtkontrolle o OK o nicht OK
|
Datum Lieferant Eingewiesen / Name Unterschrift
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Durch

Datum

Profung bestanden o JA o NEIN Protokoll gem. VDE 0751 MPG
Durch

Datum

Profung bestanden o JA o NEIN Protokoll gem. VDE 0751 MPG
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Datum

Durch

Profung bestanden o JA o NEIN Protokoll gem. VDE 0751 MPG
Durch

Datum

Profung bestanden o JA o NEIN Protokoll gem. VDE 0751 MPG

DM-System GmbH | Heid 14/3 | D-77855 Achemn
Tel.:+49-7841-83105-90 Fax +49-7841-83105-90, Email: support@dm-system.de SEITE 26



®

ARBEIT WIRD LEICHTER

Durch

Datum

Profung bestanden o JA o NEIN Protokoll gem. VDE 0751 MPG
Durch

Datum

Prifung bestanden o JA o NEIN Protokoll gem. VDE 0751 MPG
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Datum

Durchgefuhrt durch Firma / Person

Beschreibung
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Datum

DurchgefUhrt durch Firma / Person

Beschreibung
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Datum

Beschreibung der Art und Folgen
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